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^ (57) Abstract: The invention relates to a method for determining the position (x, y) of at least one point of reflection (R x 2 ) on an 
obstacle (200). According to traditional methods of this kind a first distance (r,) between the point of reflection (R,_ 2 ) and a first 
^ Position (xi) of a distance measuring device is calculated by evaluating a time period between the emission of a transmission signal 
0 and reception of a reflection signal. In order to state the unsharp position of the point of reflection thereby obtained even more 
^ precisely, in addition to the first distance (r,), a second distance (r 2 ) of the point of reflection is calculated with respect to a second 

O position (x 2 ) of the distance measuring device in analogy to the calculation of the first distance (n) and then a defined position (x y) 
is calculated from the pair of variates (x,, r L ) (x 2 , r2 ) so obtained using the triangulation method. 

^ [ Fortsetzung auf der ndcfisten Seite J 
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(57) Zusammenfassung: Die Erfindung betriffi ein Verfahren zum Bestimmen der Position (x, y) von mindestens einem Reflexi- 
onspunkt (R^) auf einem Hindernis (200). Traditionelle Verfahren dieser Art sehen zu diesem Zweck die Berechnung einer ersten 
Entfemung (r,) zwischen dem Reflex ionspunkt (R^) und einer ersten Position (x lt ) einer entfemungsmessvorrichtung durch Aus- 
werten einer Zeitdauer zwischen dem Aussenden eines Sendesignals und dem Empfang eines Reflexionssignals vor. Urn die auf 
diese Weise ermittelte unscharfe Posiuon des ReHexionspunktes weiter zu pnizisieren, wird erfindungsgemaB vorgeschlagen, zu- 
satzlich zu der ersten Entfernung (r x ) cine zweite Entfcrnung (r 2 ) des Reflexionspunktes in Bczug auf cine zweite Position (x 2 ) der 
Entfemungsmessvorrichtung analog zu der Berechnung der ersten Entfernung fr) vorzunehmen, urn dann aus dem so ermittelten 
Paar von Wertepaaren (x,, r0 ( X2 , r 2 ) mit Hilfe des Verfahrens der Triangulation eine prazisierte Position (x, y) zu berechnen. 



